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W  rozprawie zaproponowano metod¢ budowy komputerowych systeméw sterowania,
integrujaca hardware i software oraz spetniajacq wymagania bezpieczenstwa. Podstawa metody
jest podejscie systemowe zakladajace realizacje systemow stk wedtug pelnego standardowego
tzw. cyklu V stosowanego w projektowaniu odpowiedzialnych systeméw komputerowych a
cechg szczegblng jest zastosowanie i rozwinigecie matematycznego opisu i modelu systemu
sterowania ruchem opartych o teori¢ automatéw. Podejscie systemowe oraz zastosowana wiedza
teorii sterowania wprowadzajaca pojecia, takie jak: stan systemu, zmienne stanu (wewnetrznego)
i przestrzen stanow staly si¢ podstawg opracowania formalnego modelu systemu srk.

Ponadto proponowana metoda budowy systeméw stk uwzglednia tzw. strategie COTS
(Commercial Of The Shelf), ktéra polega na zastosowaniu standardowych i wytwarzanych
przemystowo komponentéw automatyki, co pozwala na redukcje kosztow i czasu niezbednego
do opracowania nowego systemu, ale takze spelnia wymagania poziomu nienaruszalnosci
bezpieczenstwa SIL 4. Efektem dziatan, nalezacych do zbioru dobrze dostosowanych do
wymagan uporzadkowanych chronologicznie i metodologicznie krokéw metody jest
opracowanie projektu, a nastgpnie realizacja komputerowego systemu sterowania ruchem
kolejowym o wysokim poziomie bezpieczenstwa, zgodnie ze standardami norm obowiazujacymi
w Unii Europejskie;j.

Poszczegblne kroki — etapy budowy, zgodnie z zaloZeniami i wymaganiami cyklu V, musza byé
jednoznacznie okre$lone i spdjne pod kazdym wzgledem, tj. zalozen, opiséw formalnych
stosowanych modeli, oprogramowania i struktur sprzetowych, dokumentacji, testowania i badan
az do finalnego wdrozenia budowanego systemu.

W pierwszy rozdziale dokonano analizy ewolucji i obecnego stanu rozwoju systeméw
sterowania ruchem kolejowym. Sformutowano problem oraz okreSlono teze, cel i zakres
rozprawy. W drugim rozdziale przedstawiono podstawowe zaloZenia autorskiej metody budowy
komputerowych systeméw sterowania ruchem kolejowym, ktéra zostata nazwana przez autora
metodg MM.

W rozdzialach trzecim i czwartym przedstawiono propozycje zapisu modelu matematycznego
systemu stk i dekompozycje systemu stk na automaty elementarne oraz zapis elementarnych
automatow systemu srk w formie zaproponowanej przez autora.

W rozdziale piatym i széstym przedstawiono problemy zwigzane z testowaniem, weryfikacja i
walidacjg systeméw srk a takze istotne informacje o wdrozeniach systemow srk
zaprojektowanych zgodnie z zalozeniami metody MM.
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